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Équation du plan : ax + by + cz + d = 0
Vecteur normal au plan : −→n (a, b, c)
Un point M(x, y, z) quelconque et son symétrique M ′(x′, y′, z′) (orthogonalement) par rap-

port au plan.
−−−→

MM ′ et −→n sont colinéaires :

x′
− x

a
=

y′
− y

b
=

z′ − z

c
= k

Le milieu I de [MM ′] appartient au plan :

a(x + x′) + b(y + y′) + c(z + z′) + 2d = 0

En posant E = ax + by + cz + d, après calculs on obtient :
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x′ = x −
2aE

a2+b2+c2

y′ = y −
2bE

a2+b2+c2

z′ = z −
2cE

a2+b2+c2
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