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Ce document présente les différences entre la version 0.14 et la précédente.

1. Divers

Réécriture des commandes sar ¢, sar cn. Reprise de lacommande t r i poi nt ar ¢ pour rendre plus naturel le sens
de parcours: A B C r tri poi ntar c vatracer I’arc de cercle de centre B de rayon r, dans le sens trigonométrique,
de Avers B.

2. Chemins paramétrés
2.1 - L’objet chemin paramétré
Un objet chemin paramétré est une structure complexe représentant une application du type :

f:loR

t=(xy)

Cet objet posséde 2 composantes : le tableau des valeurs du paramétre, et le tableau des points (X, y) correspondants.
Dans la pratique, les coordonnées des points sont exprimées soit dans le repére jps, soit dans le repére postscript sous-
jacent. Les commandes ppat ht opat h et pat ht oppat h permettent de passer d’un type de chemin a I’autre, et les

commandes pat hpoi nt st abl e etpat hpar ant abl e permettent d’accéder en lecture a chacune des composantes
de I’objet.

La commande dr awpat h permet de dessiner un chemin paramétré passé en argument.

pathobj; ppat ht opat h pathobj, — transforme le chemin paramétré pathobj; exprimé dans le repére
postscript en le chemin paramétré pathobj, exprimé dans le repére jps

pathobj; pat ht oppat h pathobj, — transforme le chemin paramétré pathobj, exprimé dans le repére
jps en le chemin paramétré pathobj, exprimé dans le repéere postscript

pathobj pat hpoi nt st abl e array — array est le tableau de points du chemin paramétré pathobj
pathobj pat hpar ant abl e array — arrayest le tableau des paramétres du chemin paramétré pathobj

pathobj string dr awpat h — — Dessine le chemin représenté par pathobj. string est un parametre
optionnel indiquant le type de terminaison de ligne

2.2 - Création d’un chemin paramétré

Chaque fois que I’une des commandes de tracé du format jps est exécutée (f r ane, droi t e, cercl e, el | i pse,
cour be, cour beparam sarc, sarcn, tri poi ntarc, draw, bezi er _curve), le chemin correspondant
est sauvegardé sous forme de chemin paramétré, le parameétre appartenant a I’intervalle [0; 100]. Les commandes
| ast pat h et | ast ppat h permettent alors d’accéder a ce chemin, exprimé dans le repére jps ou dans le repére
postscript sous-jacent.

On peut également créer un chemin paramétré a partir du chemin courant : st ockcur r ent pat h transforme le
chemin courant en chemin paramétré et réaffecte les commandes | ast pat h et| ast ppat h. On dispose également
de 4 autres commandes permettant d’accéder, sans modifier les variables | ast pat h, au chemin paramétré défini par
le chemin courant.

— | ast pat h pathobj — I’objet path, coordonnées dans le repére jps, associé au dernier chemin dessiné

— | ast ppat h pathobj — I’objet path, coordonnées dans le repére postcript, associé au dernier chemin
dessiné

— stockcurrent path — — sauvegarde le chemin courant sous forme de chemin paramétré, et
réaffecte | ast pat h etl ast ppat h en conséquence

— current pat hpoi nt st abl e array — tableau des points définissant le chemin courant dans le
repére jps

— current ppat hpoi nt st abl e array — tableau des points définissant le chemin courant dans le
repére postscript

— current pat hobj pathobj — chemin paramétré courant (dans le repére jps)
— current ppat hobj pathobj — chemin paramétré courant (dans le repére postscript)
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2.3 - Points d’un chemin paramétré

pathobj pat hstart poi nt A— Aest le premier point du chemin paramétré pathobj
pathobj pat hendpoi nt B — Best le dernier point du chemin paramétré pathobj
t pathobj pat hpoi nt M — M est le point de paramétre t du chemin paramétré pathobj

source jps

autocrop

[-3-3..-10..0-1..21] draw

/pathl lastpath def

[0 2 100 {} for] {pathl pathpoint circ2} apply

2.4 - Opérations sur les chemins paramétrés

pathobj; reversepat hobj pathobj, — pathobj, est le chemin obtenu a partir de pathobj; en
inversant le sens de parcours

pathobj pat hl ongueur ¢ — longueur de chemin parmétré pathobj

t pathobj pat hl ongueurs ¢1 £, —» ¢4 et £, sont les longueurs respectives des sous-chemins AM et
VB, ol M est le point de paramétre t du chemin paramétré pathobj, et ol A et B sont respectivement les
premier et dernier points de pathobj

t pathobj pat hsl ongueur ¢ — longueur du sous-chemin AM;, ol M est le point de paramétre t du
chemin paramétré pathobj, et A est le premier point de pathobj

t pathobj pat hel ongueur ¢ — longueur du sous-chemin MB; ot M est le point de paramétre t du
chemin paramétré pathobj, et B est le dernier point de pathobj

t pathobj spl i t pat h pathobj; pathobj, — sépare, a partir du point de paramétre t, le chemin paramétré
pathobj en 2 sous-chemins paramétrés

pathobj; nor mal i zepat h pathobj, — Les chemins décrits par pathobj, et pathobj, sont confondus,
mais le tableau des paramétres de pathobj, a &té modifié, de telle facon que ceux-ci soient dans I’intervalle
[0; 1001, et qu’ils soient répartis de fagon proportionnelle & la longueur du chemin

pathobji u t ransl at epat h pathobj, — pathobj, est le chemin image de pathobj; par la translation
de vecteur u

pathobj; proj xpat h pathobj, — pathobj; est le chemin projeté orthogonal de pathobj; sur I’axe Ox
pathobj; proj ypath pathobj, — pathobj; est le chemin projeté orthogonal de pathobj, sur I’axe Oy

pathobj; D ort hoproj pat h pathobj, — pathobj; est le chemin projeté orthogonal de pathobj; sur
la droite D

pathobji | a rot at epat h pathobj, — pathobj, est le chemin image de pathobj; par la rotation de
centr(e | etd’angle a

pathobj; | k honmpat h pathobj, — pathobj; est le chemin image de pathobj; par I’homothétie de
centre | et de rapport k

pathobj; | synpat h pathobj, — pathobj; est le chemin image de pathobj, par la symétrie de centre |

pathobj; D axesynpat h pathobj, — pathobj; est le chemin image de pathobj; par la symétrie axiale
d’axe D

3. Les fleches

Le dessin des fleches s’obtient avec les options de tracés de fin de ligne. Trois paramétres permettent de modifier ces
fleches :

e ahlength : longueur en picas des fléches de fin de ligne. valeur par défaut : 6
¢ ahangle: angle au sommet des fléches de fin de ligne. valeur par défaut : 30

e ahcoef f : coefficient entre 0 et 1 indiquant le niveau de décrochement sur la base de la fleche. valeur par défaut :
1

Pour obtenir les dessins attendus, il est nécessaire que la longueur (en picas) du chemin soit supérieur a ahlength.
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En interne, le format utilise les commandes suivantes :
— arrowpat h0 pathobj — chemin correspondant & I’axe d’une fleche potentielle au début du chemin
courant lors du dernier appel a ar r owpat hs
— arrowpat hl pathobj — chemin correspondant & I’axe d’une fléche potentielle & la fin du chemin
courant lors du dernier appel a ar r owpat hs
pathobj dr aw.ar r ow — — considére pathobj comme I’axe d’une fléche et dessine la fléche correspon-
dante
— arrowpat hs pathobj; pathobj, — depose sur la pile les 2 sous chemins en provenance du chemin
courant necessaires a ger e_ar r onhead



